Prof. Dr. Alfred Toth
Konvexe und nichtkonvexe ontische Raumfelder

1. Die in Toth (2014) eingefiihrten ontischen Raumfelder bestehen aus einem
System (Q), einem Vor- und Nachfeld sowie zwei Seitenfeldern (V, N, S). Diese
bilden die nicht-transitorischen Raumfelder, die man um die mit f ... i bezeich-
neten transitorischen Raumfelder zum folgenden ontotopologischen Modell
erganzen kann.

Die transitorischen Raumfelder konnen somit als Abbildungen zwischen den
nicht-transitorischen definiert werden
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Geht man vom Objekt bzw. System aus, so erhadlt man die folgenden 8 Abbil-
dungstypen
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2. Die Bedingung fiir Nichtkonvexitat (vgl. Toth 2015a, b) von Raumfeldern ist
also, dafd entweder V, N oder S oder eine der Abbildungen f-j leer ist. Enthalt

etwa ein S* = [S, U, E] keine transitorischen Raumfelder, d.h. liegt folgendes
ontotopologisches Modell zugrunde
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dann gehoren die durch Doppelpfeile im Modell eingetragenen Verbindungs-
strecken nicht zu S*, und die durch sie verbundenen Punkte gehoren also zu
nichtkonvexen Teilmengen von S*.

Im folgenden werden ontische Modelle fiir leere transitorische Raumfelder f,
g, h, i aufgezeigt.



2.1.f: [S,>N] =0

Rue des Cing Diamants, Paris

22. [N>S)]=0

Rue de Vichy, Paris



23.h:[Si» V] =0

Rue du Plat d'Etain, Paris

24.i: [V-S,]=0
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Rue des 2 Boules, Paris
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